SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT

ST_ZT 01.01_S _ROBOTY WYTYCZENIOWE

PRZEDMIOT ZAMOWIENIA :

»Wykonanie zagospodarowania skarpy wraz z robotami
towarzyszacymi w sagsiedztwie budynku dawnej Stolarni na terenie
pétnocnym nowej siedziby Muzeum Slaskiego w Katowicach”

UCZESTNICY PROCESU INWESTYCYJNEGO:

ZAMAWIAJACY:
MUZEUM SLASKIE
Z siedzibg w Katowicach
Ul. Korfantego 3
JEDNOSTKA PROJEKTOWA:

P.A. NOVA S.A. UL GORNYCH WALOW 42, 44-100 GLIWICE

OPRACOWALI:

MGR INZ. ARCH EWA KUKUCZKA



1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z realizacjg projektu Wykonanie zagospodarowania skarpy wraz z
robotami towarzyszacymi w sasiedztwie budynku dawnej Stolarni na terenie pétnocnym
nowej siedziby Muzeum Slgskiego w Katowicach
1.2. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w mniejszej specyfikacji dotyczg wykonania rob6t wytyczeniowych tj. wyznaczenie
lokalizacji i punktow wysokosciowych dla:
-elementéw zelbetowych (mury, schody)
-koszy gabionowych
-obrzezy kortenowych
-punktéw swietlnych
-elementéw matej architektury
-krzewéw
-wpustédw odwadniajgcych.
1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci majgce na celu wykonanie robét
zwigzanych z odtworzeniem i wyznaczeniem sytuacyjnym oraz wysokosciowym zagospodarowania
otoczenia budynku nr 18 wg Dokumentacji Projektowej i obejmujg: wytyczenie w oparciu o
zaktualizowang przez Wykonawce osnowe geodezyjng oraz dane projektowe punktdéw gtéwnych,
zabezpieczenie wyznaczonych punktow i reperéw w celu ich odtworzenia.

2. MATERIALY.
Stupki betonowe, trzpienie i rury metalowe, paliki drewniane, farba chlorokauczukowa lub inne
materiaty zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET.

Roboty pomiarowe objete niniejsza specyfikacjg nalezy wykonac¢ specjalistycznym sprzetem
geodezyjnym gwarantujgcym doktadnosci wymagane w pkt 5. Stabilizacje, zabezpieczenie i
oznaczenie punktéw wykonac recznie.

4. TRANSPORT.
Dowolne $rodki transportowe.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wyznaczenie sytuacyjno- wysokosciowe okresli¢ w punktach dajgcych prawidtowe odwzorowania
projektowanej nawierzchni.

Doktadnos¢ wytyczenia wysokosciowego: - 0+ +5mm.

5.2. Repery robocze umieszcza¢ poza obrysem projektowanych robét oraz zabezpieczy¢ w celu ich
odtworzenia.

5.3. Repery zabezpieczy¢ przed zniszczeniem, a ich wysokos¢ poda¢ z doktadnoscig do 1Tmm.

5.4. Prace geodezyjne wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK, wymienionymi w pkt
10.

5.5. Inne, wynikajace z osiadania, dane wysokos$ciowe osnowy geodezyjnej niz te na ktorych oparto
projekt techniczny, spowodujg koniecznos¢ zaktualizowania projektu technicznego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania robét geodezyjnych zgodnie z wymogami i
doktadnosciami wymienionymi w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostkg obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych jest metr [km ]
wyznaczoneego sytuacyjnie i wysokosciowo elementu.



8. ODBIOR ROBOT.
Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru na podstawie wykonanych szkicow, dziennikdéw
pomiarowych i protokotéw wg zasad okreslonych w - ,Wymagania ogéine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Platnos¢ za metr kwadratowy [m? | odtworzenia trasy i wyznaczenia punktéw wysokosciowych po
dokonaniu odbioru robét wg pkt 8.

Cena obejmuje wykonanie wytyczenia, sprawdzenia, zastabilizowania i zabezpieczenia punktow dla
wszystkich czynnosci wymienionych w pkt 1.3 i 5 fgcznie z kosztem materiatéw i transportu na
podstawie szkicOw i dziennikow pomiaréw geodezyjnych oraz protokotéw kontroli zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST - ,Wymagania og6ine”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy:
PN-S-02205/98 - Roboty ziemne.

10.2. Instrukcje techniczne wydane przez Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii- GUGIK:

Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma- GUGIK, 1978.
Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna- GUGIK, 1983.
Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga Inwestycji- GUGIK, 1979.

Instrukcja techniczna G-3.1 Osnowy realizacyjne- GUGIK, 1983.
Instrukcja techniczna G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.
Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjno- wysokosciowe- GUGIK, 1979.



